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GENERAL P ICO, 28 d e nov iembre d e 2013 

VISTO: 
La n o t a p r e s e n t a d a por los Ingenieros Alejo Sant iago GILES, DNI N.° 24.998.847, y 

Martín MUGUIRO, DNI N.° 26.883.240, m e d i a n t e la c u a l sol icitan la creación de l G r u p o d e 
Trabajo d e n o m i n a d o "Robótica A p l i c a d a F a c u l t a d d e Ingeniería (RAFI)", y 

CONS IDERANDO: 
Q u e la Resolución N.° 128/12 de l Conse jo Directivo a p r u e b a la reglamentación p a r a 

la creación d e Grupos d e Trabajo e n el ámbito d e la F a c u l t a d . 
Q u e la formalización d e los grupos d e t rabajo permitirá u n a mejor organización y 

rápida identificación d e las áreas d e c o n o c i m i e n t o en investigación y/o extensión q u e se 
realizan en la F a c u l t a d . 

Q u e la sol icitud d e conformación d e l G r u p o d e Trabajo p resentado por los 
d o c e n t e s Ing. Alejo Sant iago GILES e Ing. Martín MUGUIRO, se ajusta a la m e n c i o n a d a 
reglamentación. 

Q u e el G r u p o d e Robótica A p l i c a d a F a c u l t a d d e Ingeniería (RAFI), t iene c o m o 
misión: faci l i tar el p e r f e c c i o n a m i e n t o externo d e sus miembros ; c o l a b o r a r c o n cátedras 
d e nuestra F a c u l t a d ; fomenta r la formación d e recursos h u m a n o s en las áreas d e 
i n c u m b e n c i a ; m a n t e n e r vínculos d e asistencia y colaboración c o n otras Universidades, 
Institutos, Empresas, e t c ; recopi la r y clas i f icar la información r e l a c i o n a d a c o n el área 
d o n d e el G r u p o desarrollará sus a c t i v i d a d e s , t e n d i e n d o a c o n f o r m a r un Cent ro d e 
Consultas E spec ia l i zado; desarrol lar dispositivos c o n sistemas e m b e b i d o s a c o n d i c i o n a d o s 
p a r a par t ic ipar e n eventos d e l ámbito académico; apor ta r resultados q u e p u e d a n ser 
transferidos a l m e d i o y/o soluciones tecnológicas i n n o v a d o r a . 

Q u e el G r u p o será dir igido por el Ing. Alejo Sant iago GILES y co-d i r ig ido por el Ing. 
Martín MUGUIRO. 

Q u e el punto 3 d e l R e g l a m e n t o d e Creación y Func ionamiento d e los Grupos d e 
Trabajo, e s t a b l e c e q u e es el Conse jo Directivo d e la F a c u l t a d qu ien a p r u e b a , m e d i a n t e 
a c t o resolutivo, la formación de l nuevo G r u p o d e Trabajo. 

Q u e el Conse jo Direct ivo en su reunión de l día 28.11.13, trató sobre tablas y aprobó 
por u n a n i m i d a d el d e s p a c h o p resentado por la Comisión d e Extensión y Bienestar 
Estudiantil. 

POR ELLO 
EL C O N S E J O DIRECTIVO DE LA FACULTAD DE INGENIERÍA 

RESUELVE 

ARTÍCULO 1°.-Crear e n el ámbito d e la F a c u l t a d d e Ingeniería el G r u p o d e Trabajo 
d e n o m i n a d o "Robótica A p l i c a d a F a c u l t a d d e Ingeniería (RAFI)" c o n f o r m e a lo d e t a l l a d o 
e n el A n e x o I d e la presente Resolución. 

ARTÍCULO 2 o . - Regístrese, elévese a Secretaría d e C i e n c i a y Técnica y Extensión a sus 
efectos , al d i rector d e l G r u p o , c u m p l i d o archívese.-
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ANEXO I 

PLANILLA DE CREACIÓN GRUPOS DE TRABAJO 

NOMBRE DEL 
GRUPO DE 
TRABAJO (GT) Robótica A p l i c a d a F a c u l t a d d e Ingeniería (RAFI) 

MISIÓN 
• Facil itar el p e r f e c c i o n a m i e n t o externo d e sus miembros. 
• C o l a b o r a r c o n Cátedras d e nuestra F a c u l t a d . 
• Fomentar la formación d e recursos humanos en las áreas d e 

i n c u m b e n c i a . 
• M a n t e n e r vínculos d e as is tencia y colaboración c o n otras 

Univers idades, Institutos, Empresas, e t c . 
• Recop i la r y clas i f icar la información r e l a c i o n a d a c o n el área d e 

i n c u m b e n c i a d o n d e el G r u p o desarrollará sus a c t i v i d a d e s , 
t e n d i e n d o a confo rmar un Cent ro d e Consul tas Especia l i zado. 

• Desarrollar dispositivos c o n sistemas e m b e b i d o s a c o n d i c i o n a d o s 
p a r a par t ic ipar e n eventos de l ámbito académico. 

• Apor ta r resultados q u e p u e d a n ser transferidos al m e d i o y/o 
soluciones tecnológicas innovadoras . 

La robótica es la r a m a d e la tecnología q u e se d e d i c a al diseño, 
construcción, operación, disposición estructural, m a n u f a c t u r a y 
aplicación d e los robots; c o m b i n a diversas discipl inas c o m o son: la 
mecánica, la electrónica, la informática, la in te l igenc ia artif icial, la 
ingeniería d e control y la física. 
Entre otras áreas importantes d e la robótica, se e n c u e n t r a n los 
autómatas p rogramables , los q u e p u e d e n implementarse e n un 
sistema e m b e b i d o . 
Los sistemas e m b e b i d o s son pequeños dispositivos electrónicos 
p r o g r a m a b l e s , d e ba jo cos to , versátiles e n c u a n t o a f u n c i o n a l i d a d , 
c o n un e l e v a d o nivel d e integración y q u e requieren c a d a vez menos 
energía p a r a funcionar . Estos dispositivos son ideales p a r a 
imp lementa r sistemas d e automatización y contro l , en diversos 
ámbitos, iniciándose e n el académico y abriéndose un ampl io 
e s p e c t r o c o m o ser doméstico, s e g u r i d a d , industrial, rural, 
automovilístico, c o m u n i c a c i o n e s , aeronáutico, militar, e s p a c i a l , entre 
otros. 
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Apellido, Nombres DNI Institución Cargo 

Director Ing. Giles Alejo 
Sant iago 24.998.847 FI-UNLPam. Profesor Adjunto 

Co-Director Ing. Mugui ro Martín 26.883.240 FI-UNLPam. JTP 

Miembros Integrantes 

Apellido, Nombres DNI Institución Cargo 

M a s c h , Feder ico 30.226.961 FI-UNLPam. G r a d u a d o 

Zanel l i , Ignacio 31.062.033 FI-UNLPam. G r a d u a d o 

Alesso, Leandro 35.258.791 FI-UNLPam. Estudiante 

M a s a n t e , A le jandro 35.120.174 FI-UNLPam. Estudiante 

Mazzafer ro, 
Fe rnando 34.707.112 FI-UNLPam. Estudiante 

Ruppel , Kevin 36.745.104 FI-UNLPam. Estudiante 
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